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様々な 活用への取り組み
スマート農業 (Smart agriculture)

出展：農林水産省HP http://www.maff.go.jp/j/kanbo/kihyo03/gityo/
「スマート農業の展開について」

株式会社クボタ

クボタのスマート農業への取り組み
KUBOTA’s Approach to Smart Agriculture 

KSAS・KSIS・WATARAS

ARICセミナー 2019
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クボタの２つのスマートシステム
クボタの製品とICT(KUBOTA’s products and ICT)

農業施設とともに
農水を支援する
Support of irrigation

農業機械とともに
営農を支援する
Support of farming

機械関連水環境関連

Food

Water Environment

3クボタの事業領域と関連するSDGs
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稲作におけるフロー
農機のICT KSAS(ICT of agricultural machinery)

データに基づく
施肥設計

耕起、連動基肥、
代掻き

田植え、
連動施肥

追肥、防除、
へのデータ送信

収穫、
食味･収量計測

連動乾燥･調整

営農情報の
見える化

自動水管理

5

システム構成
農機のICT KSAS (ICT of agricultural machinery)

･ 営農支援システム

◆ 高収量・良食味米づくり
◆ 農家の栽培ノウハウ伝承
◆ 安心安全な農作物づくり
◆ 農業経営基盤の強化

システムの全体像 で実現できること

･ 機械サービスシステム

◆ 迅速なサービスの提供

整備サービス：

機械トラブルに
迅速な対応

農業経営者
【パソコンで情報を活用】

現場作業者
【モバイルに作業を記録】

農機
【作物情報を収集、施肥情報を活用】

クラウド
【農作業情報の蓄積・分析】

・機械情報
・作物情報

・機械情報
・作物情報
・作業記録

稼働・位置情報

圃場圃場事務所

サービススタッフ
【農機の稼働状況を共有】

お店

作業記録

モバイル

無線
作業指示 食味収量

コンバイン

外部情報システム
・ （地図情報）
・気象情報
・土壌情報など
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による効果
農機のICT KSAS (ICT of agricultural machinery) 

収量の増加および食味の向上が確認できた

新潟地区での
モニターテストの結果
・食味（タンパク）のバラツキを
目標レンジに入れることが
でき、収量が増加したこと
で、高い評価を得た。

年 ㌧ 年 ㌧ 年 ㌧

年間での収量増加効果：約 ％

7

対応コンバイン

農機のICT KSAS (ICT of agricultural machinery)

モミ量重量、乾燥重量 タンパク値、水分値 最新値

収量センサ

食味センサ

収量センサ ：グレンタンクの下部に設置したロードセルで重量を計測

食味センサ ：近赤外域の波長ごとの強さを測定することにより、籾
の水分及びタンパク含有率を測定
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農機のICT KSAS (ICT of agricultural machinery)

’00”

9
農機のICT KSAS (ICT of agricultural machinery)

’30”
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自動運転トラクタ （レベル ） （ ）

アグリロボトラクタ Ａ

ＲＴＫ－ＧＰＳ
ユニット

① を用いた高精度な無人運転 監視は必要

②更に作業者１人で、無人機と有人機を使用した２台協調運転が可能

③オートステアも装備しており搭乗時も作業ストレスが少ない

④４台のカメラ、レーザースキャナ、超音波ソナー等による多彩な安全機能

主
な
特
徴

無人機と有人機の２台を使用した協調作業
ロータリ耕うん

無人機 有人機

農機の 作業の自動化

11農機のICT 作業の自動化
(ICT of agricultural machinery Automated work)

遠隔監視

搭乗 現地監視

ＡＩ

レベル②

～

レベル③
◆完全無人化

●農道を走行可能な
マルチロボットシステム

⇒

畑作大型トラクタ
直進キープ機能付

田植機

ｅ ！

アグリロボトラクタ アグリロボコンバイン

ｅ ！

新型直進キープ機能付
田植機

レベル①

～

◆有人監視での
自動化・無人化

◆オートステア



14農機のICT 作業の自動化（開発中）
(ICT of agricultural machinery Automated work(Under development))

’55”

13

安全システム

農機のICT 作業の自動化
(ICT of agricultural machinery Automated work)

レーザー・停止エリアソナー・停止エリア

レーザー・警告エリア

レーザースキャナ、ソナーによる障害物検知

レーザースキャナ 超音波ソナー

① 圃場内の障害物を
検知して停止

② トラクタの自動走行
誤発進を防止

③ ターミナル画面への通知

通知画面例
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農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation system)
全体システム

15

農業用水

工業

用廃水

下水道
上水道

農業施設

社会インフラの
農水や上下水道などに活用
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通信方式

LoRa

4G

Operate with 
smart phone

Valve for 
supply of 

water

Valve for 
drainage of 

water

Water level 
sensor

Water level 

Control signal

Control signal

17農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)

河川の水の約8割が農水
営農家は水管理に労力を要している

ICTを活用した給水栓の採用

水位の自動制御
Automatic water level control
水の省資源化：約50%削減
Reduction of water by 50%

＋
遠隔からの(一斉・スケジュール)操作

Remote control
水管理の労力：約80%削減

Labor saving by 80% 

によるほ場水管理



20農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)

4’20”

19

スマートフォン画面例
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クラウドサーバと通信端末機器

施設監視 Monitoring

リアルタイム
広域監視
ワンタイム

PW

映像監視
Monitoring

農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)

KSISモバイル専用回線（閉域網）

クラウドだからデータ消滅
が無い
施設監視は東西二拠点
インターネットで、いつで
もどこでも監視可能

無線だから地震に強い
専用化されており、データ
漏洩無し

お客様のニーズに合わてシステム構築できます

21農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)

ポンプ場 調整池 分水工 ゲート
水
位
情
報

カ
メ
ラ
映
像

ポ
ン
プ

稼
働
状
況

水
位
情
報

カ
メ
ラ
映
像

ゲ
ー
ト
制
御

水
位
情
報

カ
メ
ラ
映
像

ゲ
ー
ト
制
御

土地
改良区農政局・役場 中央

管理所 外出先

携帯電話網

インターネット

クボタ
データ通報装置

水
位
情
報

カ
メ
ラ
映
像

ゲ
ー
ト
制
御

かんがい用水管理システム



24農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)

広域監視画面

23農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)
ポンプ場監視の例

2018年7月豪雨の運転時の状況

平
常
時

豪
雨
時



26農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)

ポンプの診断
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診断データ

周波数 [Hz] 周波数 [Hz]

8.25Hz 8.25Hz

N成分（回転速度）が顕著に出ている
↓

診断結果：羽根車のアンバランスが発生

25農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)

ポンプの診断

火力発電所・ポンプ設置場所の外観(マレーシア)

構造断面図

DF-VSP(ステンレス鋼板製プルアウト型立軸斜流ポンプ)
主な仕様：回転速度495rpm（8.25Hz）、4枚羽根

復水器冷却用海水取水ポンプ4基

1.2m

モータ

6.9m

診断例



28今後の取組み
農業用水の自動化（

・水源から圃場まで農業用水の一連の流れを ・ ・ で一元管理

Ｃ

27農業用水のICT KSIS (ICT for irrigation)

ポンプの診断
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FFT result of pump No.3ポンプB号機

診断データ

周波数 [Hz] 周波数 [Hz]

8.25ｘ4＝33Hz 33Hz

NZ成分（回転速度ｘ羽根枚数）が小さくなっている
↓

診断結果：羽根車とライナーの隙間が広がっている

ポンプA号機

運転時間
33,936時間

運転時間
32,150時間



30今後の取組み
連携協定による先端技術の導入

29今後の取組み
農業データ連携

Support of farming Management of 
irrigation system

Management of 
water level in 
paddy field
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クボタは農業機械と
農業用水の自動化により

豊かな農業を実現します

今後の取組み




